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1) Définition
Le centre de gravité (CdG) est le point ou s'applique la résultante de I'ensemble des forces de gravitation

s'exercant sur un corps qui a une masse. Il est appelé aussi centre de masse ou barycentre.

2) Centre de gravité d’éléments simples

A

1. ; ....... | .

ol

3) Détermination du centre de gravité

Soit un solide dans un plan (Oxy), la position du centre de gravité G a les coordonneées suivantes :

o . ZXGl St
X6 T Ty
o _ ZyGi St
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Exercice 1 : Déterminer la position du centre de gravité G du solide ci-dessous.

-
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1) Décomposer le solide ci-dessus en éléments simples.
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2) Afin de déterminer la position du centre de gravité, compléter le tableau dans lequel on note pour

chaque élément simple :

. s
e L’air,

La distance du centre de gravité par rapport a I’axe considéré,

Le moment statique par rapport & ce méme axe.

S; (mm?) Xgi (mm) Si X X¢; (mm3)

Position du centre de gravité par rapport a ’axe des X :
ZxGi .Si
ySio

xG:

S; (mm?) Yz (mm) Si X Yg; (mm?®)

Position du centre de gravité par rapport a I’axe des Y :

_ ZyGlSl —
Y6 = Ty
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Exercice 2 : Méme exercice gue précédemment mais il faut décomposer le solide ci-

dessous autrement.

-

A Y
10 mm L 10 mm R
A
10 mm
) ¢
5 mm
> X
@]

1) Décomposer le solide ci-dessus autrement que pour ’exercice 1.
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2) Afin de déterminer la position du centre de gravité, compléter le tableau dans lequel on note pour

chaque élément simple :

. s
e L’air,

La distance du centre de gravité par rapport a I’axe considéré,

Le moment statique par rapport & ce méme axe.

S; (mm?) Xgi (mm) Si X X¢; (mm3)

Position du centre de gravité par rapport a ’axe des X :
Zxci .Si
=So =

Xg

S; (mmm?) Yz (mm) Si X Yg; (mm?®)

Position du centre de gravité par rapport a I’axe des Y :

_ ZyGlSl —
Y6 = Ty

3) Vérifier que la position du centre de gravité est identigue pour les deux exercices. Vérifier ce résultat en

modélisant le solide sur le logiciel Solidworks (donner une épaisseur quelcongue au solide) et en déterminant

la position du CdG.
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Exercice 3 :

e Déterminer la position du centre de gravité G du

solide ci-dessous par calculs,

e Vérifier la position du centre de gravité en

modélisant votre solide sur Solidworks (un autre

logiciel peut étre utilisé).

Les données sont en mm.
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Exercice 4 : | 250 |
e Déterminer la position du centre de 3SI
gravitt G du solide ci-dessous par Iy
calculs
e Verifier la position du centre de gravité 25 300
en modélisant votre  solide  sur - -
Solidworks (un autre logiciel peut étre v
wtilis). 38 |
| A
150 -

Les données sont en mm.
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Exercice 5 : . 275 _
o Déterminer la position du centre de ] ’

gravitét G du solide ci-dessous par

calculs
e Vérifier la position du centre de R
gravité en modélisant votre solide sur
Solidworks (un autre logiciel peut étre |- 130 _
utilisé). 2!
txog

Les données sont en mm.
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